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1. Breve descripcion

Los conocimientos y competencias adquiridas de los principios, técnicas y terminologia de la automatizacion,
permiten describir y analizar el equipo basico usado en tareas de automatizacion de procesos en el ambito
industrial. Se puede hacer andlisis de aplicaciones de automatizacién industrial. Reconocer los diferentes
esquemas Yy tipos de automatizacion. Usando software especifico, se puede simular los esquemas béasicos de
automatizacion electroneumatica y electrohidraulica.

2. Obijetivo general
Formular soluciones donde se consideren posibles alternativas de automatizacion total o parcial y que
desarrolle la mas recomendable, utilizando sistemas basicos electromecanicos y electrohidraulicos de
automatizacion, partiendo de un proceso industrial dado.

3. Resultados de aprendizaje de asignatura

El estudiante:
1. Identifica algunos sistemas de alimentacion, dosificacion, distribucion, mezcla, seleccion y empaque.
2. Selecciona y aplica componentes mecanicos, neumaticos, hidraulicos, eléctricos y electrénicos
utilizados para maniobra automatica o semiautomatica.
3. Aplica conceptos sobre funciones y técnicas relacionados con sistemas digitales binarios
combinacionales y secuenciales.
4. ldentifica, plantea y soluciona problemas de automatizacion total o parcial
5. Se comunica adecuadamente de manera oral y escrita en lenguajes formales, graficos y simbdélicos.

4. Contenido
1. NOCIONES INTRODUCTORIAS B5615 (~5 horas).
Concepto de automatizacion. Clases de automatizacion. Conceptos de nivel y extension de la automatizacion.
Consideraciones generales sobre la automatizacion total o parcial de los procesos.
2. SISTEMAS DE POSICION, ORIENTACION Y SUJECION. B2 ~5 horas).
Posicion de un punto. Movimientos y grados de libertad de dos cuerpos. Factores que influyen en el
movimiento relativo entre dos cuerpos. Movilidad, grados de libertad de un mecanismo. Métodos vy
dispositivos para orientacién, posicién y sujecion de piezas sélidas.
3. ALIMENTACION DE PIEZAS SOLIDAS. B (~5 horas).
Descripcion, funciones y clases de alimentadores. Alimentadores rotativos, por vibracion, centrifugos,
oscilatorios, de cadena y de banda. Alimentacion con selectores. Tipos de selectores.
4. OTRAS OPERACIONES SOBRE PIEZAS SOLIDAS. 313 (~5 horas).
Sistemas de seleccién por tamafio, peso y color. Dosificacion y conteo. Distribucion y mezcla. Transporte.
Empaque.
5. ALIMENTACION, DOSIFICACION Y ENVASE O EMPAQUE DE SUSTANCIAS DIVERSAS. B
12351 (~10 horas) Clasificacion. Alimentadores y dosificadores para materiales granulosos y aridos.
Dosificadores para liquidos y plasticos. Alimentacién y trasvase de liquidos viscosos, pastas y gomas.
6. SISTEMAS NEUMATICOS E HIDRAULICOS [16:1011.1213,14151617.18,1920] (~2() horas)
Produccion del aire y del aceite comprimidos. Comparacion entre los sistemas mecanicos, neumaticos,
hidraulicos y eléctricos. Cilindros neumaticos e hidraulicos: descripcién, funciones, clasificacion vy
aplicaciones. Sistemas de amortiguacion de los cilindros. Valvulas: distribuidoras, de bloqueo, de presion y de
flujo. Accionamientos de las valvulas. Simbolos para sistemas neumaticos e hidraulicos.
7.SISTEMAS ELECTRICOS Y ELECTRONICOS. 24 (~20 horas)
Clasificacion. Interruptores y solenoides. Contactores de potencia y auxiliares. Temporizadores y
programadores. Algunos elementos electronicos. Sistema de simbolos.




8. SISTEMAS BINARIOS. "8 (~10 horas)

Definiciones y clasificacion. Funciones binarias. Teoremas de DeMorgan. Realizacion de funciones binarias
con diferentes elementos fisicos. Sistemas combinacionales y métodos para la formulacién y solucion de
problemas. Sistemas secuenciales y métodos para la formulacién y solucion de problemas. Temporizadores y
su manejo en la solucion de problemas.

5. Recursos y bibliografia
Recursos:
Biblioteca, Centro de Documentacion de la Facultad de Ingenieria Mecénica, sala de computo e internet,
laboratorio de sistemas dindmicos.
Programa computacional: FluidSim.

Bibliografia:

[1] Creus. Antonio. Neumatica e Hidraulica. Alfaomega-Marcombo.

[2] Balcells, Josep. Romeral, José. Autdmatas programables. Alfaomega-Marcombo.

[3] Chironis, Nicholas. Sclater, Neil. Mechanisms and mechanical devices. McGrawHill.

[4] Roldan V. José. Automatismos industriales. Instalaciones eléctricas y automaticas. Paraninfo.

[5] Parasuraman, Raja. Sheridan, Thomas. Wickens, Christopher. A model for types and levels of human
interaction with automation. IEEE transactions on systems, man and cybernetics. Part A: Systems and
humans. Vol. 30, No. 3.

[6] Atlas copco. Manual de aire comprimido. Septima edicion. Atlas copco airpower nv. Bélgica.

[7] Mandado, Enrique. Mandado, Yago. Sistemas electronicos digitales. Novena edicion. Marcombo.

[8] Floyd, Thomas. Fundamentos de electrénica digital. Limusa.

[9] Calero, Roque. Carta, José. Fundamentos de mecanismos y maquinas para ingenieros. Primera edicion.
Mc Graw-Hill.

[10] Yeaple, F.D. Fluid power design handbook. Marcel Dekker, Inc., New York.

[11] Millan, T. S. Célculo y disefio de circuitos en aplicaciones neuméticas. Alfaomega Marcombo,
Colombia.

[12] Millén, T. S. Automatizacion neumatica y electroneumatica. Alfaomega Marcombo, Barcelona, Espafia.
[13] Deppert, Y. Stoll, K. Dispositivos neumaticos. Marcombo Boixareu, Barcelona.

[14] Deppert, Y. Stoll, K. Aplicaciones de la neumética. Marcombo Boixareu, Barcelona.

[15] Groover, M. P. Automation, production systems and integrated manufacturing. Prentice Hall.

[16] FESTO DIDACTIC. Curso de hidraulica para la formacion profesional. Manual de estudio.

[17] FESTO DIDACTIC. Curso de hidraulica para la formacion profesional. Manual de trabajo.

[18] FESTO DIDACTIC. Simples circuitos de memoria y circuitos légicos. Neumatica / electronica.

[19] Jimenez de Cisneros, L. M. Manual de neumatica. Blume, Barcelona.

[20] SPERRY VICKERS. Manual de hidraulica industrial. Blume, Barcelona.

6. Metodologia
Exposicion magistral por parte del profesor y solucién de problemas de ejemplo en clase.
Précticas de simulacion y laboratorio: Desarrollar diferentes précticas de simulacion basado en software
practicas de laboratorio de seleccion y aplicacion de instrumentacion.
Trabajo independiente del alumno, con asesoria personalizada por parte del profesor

7. Evaluacion

Tomando en cuenta la libertad de catedra, cada profesor definira la evaluacion al inicio del semestre. Sin

embargo, como minimo se requieren tres (3) notas parciales.
Se sugiere la siguiente evaluacién: Un (1) examen parcial (33%).Solucion y desarrollo de talleres y
tareas que evidencie la aplicacion de los saberes especificos adquiridos (33%). Trabajo de fin de curso
(34%)




